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Conclusion générale

Le présent travail est consacre a éude de I'association redresseur MLI — filtre LC- moteur
asynchrone .
Tout lelong de ce travail, deux critéres ont générale guide notre travail :

e développer des modéle pour les deux types des redresseur et pour lefiltre, aussi
pour le moteur asynchrone. Ces model es doivent étre simples précises et
suffisamment rapides.

e Programmation de m'ensemble redresseur de tension acommande MLI puisle
filtre, aussi que le moteur asynchrone sous I'envenimement MATLAB,
programmation.

Dans ce travail nous nous intéressons al'étude de simulation. Cette derniére nous a permit de
remarque que :

Lastratégie de commande MLI permit d'obtenir des hautes performances, notamment au
niveau de décalage des harmoniques du tension a l'entre du redresseur vers des fréquences
plus éléves, ce qui facilite la procédure de filtre. Loutre part cette technique nous a permit
d'obtenir une tension presque constant avec ondul eur négligeable gréce an filtre passif.
D'ante part les différents figures obtenues pour les différentes caractéristique du moteur
asynchrone, montrent les hautes performances de cette alimentation qui constituée par un
redresseur de tension ML, filtre et un onduleur detension , et ce ¢i justifié par |'absence des
oscillation an niveau de la vitesse de rotation du moteur asynchrone, aussi que les courants
absorbes par |e moteur sont des courants presque sinusoidaux et par consequent les
oscillations au niveau du couple sont réduites.

Finalement, il vasousdire, que lesredresseur MLI aun pouvoir d'application tres vaste dans
les applications d'entrainement a vitesse variable .
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